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OLIVEIRA, W. G. S. (2018). Análise da estrutura SematosÊmica de 13.500 sinais 
do Dicionário da Língua de Sinais do Brasil via BuscaSigno 3 
 
Resumo 
 
A partir da etimologia grecorromana, esta tese propõe terminologia para descrever 
estrutura SematosÊmica (de SematoLogia: σῆμα , sêma, sinal; -λογία -logía, estudo) 
de sinais da Língua de Sinais Brasileira (Libras) em 535 unidades linguísticas 
(SematosEmas) distribuídas em 27 parâmetros, cada qual devidamente em termos 
compostos de lexemas gregos e latinos. Análise computadorizada da distribuição 
dessas unidades no corpus de 13.500 sinais de Libras do Dicionário da Língua de 
Sinais do Brasil computou ocorrência dos 535 SematosEmas nos 13.500 sinais e 
identificou, para cada parâmetro, os SematosEmas canônicos com incidência acima 
da média. Tal caracterização insere Libras na Linguística Comparativa de línguas de 
sinais, e é relevante ao balanceamento SematosÊmico de futuros materiais de 
avaliação e de desenvolvimento de competência linguística em sinais. Resultados 
revelaram os seguintes SematosEmas canônicos: 1) articulações de mão direita 
(DexiQuiriFormEmas-DestraManusFormÍculos): aberta, S, 8, 1, D, A, L, 2, V, 2) 
articulações de mão esquerda (AristeroQuiriFormEmas-SinistraManusFormículos): 
aberta, fechada, S, 8, 1, D, curvada, C, A, L, 5, 3) Orientações palma direita 
(DexiQuiriTroposEmas-DestroManusDirectÍculos): para esquerda, para trás, para 
baixo, para frente. 4) Orientações palma esquerda (AristeroQuiriTroposEmas-
SinistraManusDirectÍculos: para direita, baixo, trás. 5) Orientações mão direita 
(DexiQuiriDeixisEmas-DestroManusDirectÍculos): para cima, frente, esquerda; 6) 
Orientações mão esquerda (AristeroQuiriDeixisEmas-SinistraManusDirectÍculos): 
para direita, frente, cima. 7) Relações entre mãos (QuiriEsquetEmas-
ManusRelativÍculos): tocando palma, dedos, lado a lado, direita sobre esquerda, 
laterais, dorso. 8) Dedos direitos (DexiDactiloTiposEmas-DestroDigitiTiposÍculos): 
indicador, polegar, polegar e indicador, médio. 9) Dedos esquerdos 
(AristeroDactiloTiposEmas-SinisterumDigitiTiposÍculos): indicador, polegar, polegar e 
indicador, mínimo. 10) Articulações dedos direitos (DexiDactiloFormEmas-
DestroDigitiModusÍculos): curvado, distendido, pontas unidas. 11) Articulações dedos 
esquerdos (AristeroDactiloFormEmas-SinisterumDigitiModusÍculos): curvado, 
separados. 12) Locais do rosto e face (MascaraPerifericoSematosEmas-
FacieCircumSignumÍculos): boca, testa, queixo, têmporas, nariz, bochecha; 13) 
Locais da cabeça (CefaloPerifericoSematosEmas-CapitisCircumSignumÍculos): ante 
rosto, laterais da cabeça. 14) Locais de tórax e abdome 
(ToraxicoPerifericoSematosEmas-TroncusCircumSignumÍculos): tocando peito, 
ombro, distante do corpo, lateral do corpo. 15) Locais de membros 
(MeliPerifericoSematosEmas-MembriCircumSignumÍculo): braço dobrado horizontal e 
vertical, tocando antebraço ou cotovelo. 16) Movimentos mão direita 
(DexiQuiriCinesEmas-DestroManusMotusÍculos): para baixo, frente, direita, girar pelo 
pulso, esquerda, cima, sentido horário, trás, em círculos, afastar e aproximar. 17) 
Movimentos mão esquerda (AristeroQuiriCinesEmas-SinistraManusMotusÍculos): 
para esquerda, frente, baixo, afastar, direita, girar pelo pulso, cima, aproximar. 18) 
Tipo movimento mão direita (DexiQuiriCineTiposEmas-
DestroManusMotumTipusÍculos): ondular, tremular. 19) Tipo movimento mão 
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esquerda (AristeroQuiriCineTiposEmas-SinistraManusMotumTipusÍculos): tremular, 
ondular. 20) Movimento dedo direito (DexiDactilosCinesEmas-
DestroDigitiMotusÍculos): abrir, curvar, unir pelas pontas, oscilar, aproximar e afastar, 
pinçar. 21) Movimento dedo esquerdo (AristeroDactilosCinesEmas-
SinisteraDigitiMotusÍculos): abrir, oscilar, unir pelas pontas, curvar, aproximar e 
afastar, esfregar. 22) Frequência de movimento (CineMetronEmas-
MotumQuantusÍculos): repetir várias vezes, ligeiramente, alternadamente. 23) 
Movimento do corpo (SomaCinesEmas-CorporisMotusÍculos): inclinar cabeça para 
baixo, lado, frente, trás. 24) Expressões faciais positivas (CaliMascarEmas-
BellusPersonalÍculos): sorridente, alegre, contente. 25) Expressões faciais negativas 
(CacoMascarEmas-DeformisPersonalÍculos): contraído, aborrecido, irritado, 
desconfortável, tenso, indignado, descontente, bravo, raivoso, aflito. 26) Expressões 
faciais neutras (MascarasCinesEmas-PersonaMotusÍculos): boca aberta, bochechas 
infladas, testa franzida, bochechas sugadas, olhos fechados, boca semi-aberta, dirigir 
olhar, expirar, dentes cerrados, sobrancelhas arqueadas. Tal caracterização da 
estrutura da Libras é de suma relevância pois, como previsto pela teoria do 
pandemônio, quanto mais canônico o SematosEma, maior o número de sinais aos 
quais se aplica, e menor seu poder de resolução para permitir o resgate lexical de 
sinais via sistema de busca de sinais BuscaSigno.  
 
Palavras-chave: Libras. Língua de sinais. Léxico. Acesso lexical. Informática. 
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OLIVEIRA, W. G. S. (2018). SematosEmic structure analysis of 13,500 signs 
from the Brazilian Sign Language Dictionary via SignTracking 3 
 
Abstract 
 
Based on the etymology of Greek and Latin, the present doctoral dissertation 
describes the SematosEmic structure (from SematoLogy: σῆμα sêma, mark, sign; -
λογία -logía,-logy, branch of study) of Brazilian Sign Language (Libras). That structure 
is described using 535 sign language units (SematosEmes) distributed in 27 
parameters, each of which made of Greek and Latin lexemes. The Brazilian Sign 
Language Dictionary is made of a corpus of 13,500 signs. The distribution of 535 
SematosEmes was computed in that corpus. Canonic SematosEmes (those with 
above average incidence) were identified, so as to characterize Libras for 
Comparative Linguistics purposes, and to allow for SematosEmic balancing of 
assessment and intervention instruments and materials. Results revealed the 
following canonical SematosEmes: 1) right hand shape (DexiQuiriFormEmas-
DestraManusFormÍculos): open, S, 8, 1, D, A, L, 2, V, 2) left hand shape 
(AristeroQuiriFormEmas-SinistraManusFormículos): open, closed, S, 8, 1, D, curved, 
C, A, L, 5, 3) right palm facing (DexiQuiriTroposEmas-DestroManusDirectÍculos): left, 
back, down, forward; 4) left palm facing (AristeroQuiriTroposEmas-
SinistraManusDirectÍculos: right, down, back. 5) right palm facing 
(DexiQuiriDeixisEmas-DestroManusDirectÍculos): up, forward, left; 6) left palm facing 
(AristeroQuiriDeixisEmas-SinistraManusDirectÍculos): right, front, up. 7) Hands 
interrelations (QuiriEsquetEmas-ManusRelativÍculos): touching palm, finger(s), side 
by side, right over left. 8) Right finger(s) (DexiDactiloTiposEmas-
DestroDigitiTiposÍculos): index, thumb, thumb and index, middle. 9) Left finger(s) 
(AristeroDactiloTiposEmas-SinisterumDigitiTiposÍculos): index, thumb, thumb and 
index, little. 10) Right finger shape (DexiDactiloFormEmas-DestroDigitiModusÍculos): 
curved, straight, fingertips united. 11) Left finger shape (AristeroDactiloFormEmas-
SinisterumDigitiModusÍculos): curved, separate. 12) Articulation place relative to face 
(MascaraPerifericoSematosEmas-FacieCircumSignumÍculos): mouth, forehead, chin, 
temple, nose, cheeks. 13) Articulation place relative to head 
(CefaloPerifericoSematosEmas-CapitisCircumSignumÍculos): around face, around 
head. 14) Articulation place relative to trunk (ToraxicoPerifericoSematosEmas-
TroncusCircumSignumÍculos): touching chest, shoulder, distant from body, body side. 
15) Articulation place relative to limbs (MeliPerifericoSematosEmas-
MembriCircumSignumÍculo): bent horizontal arm, bent vertical arm, touching arm, 
touchin elbow. 16) Right hand movement (DexiQuiriCinesEmas-
DestroManusMotusÍculos): down, forward, right, wrist turn, left, up, clockwise, 
backward, in circles, away from and towards. 17) Left hand movement 
(AristeroQuiriCinesEmas-SinistraManusMotusÍculos): left, forward, down, away from, 
right, wrist turn, up, towards. 18) Right hand movement type 
(DexiQuiriCineTiposEmas-DestroManusMotumTipusÍculos): waving, shaking. 19) Left 
hand movement type (AristeroQuiriCineTiposEmas-SinistraManusMotumTipusÍculos): 
shaking, waving. 20) Right finger(s) movement (DexiDactilosCinesEmas-
DestroDigitiMotusÍculos): open, bend, join fingertips together, oscillate, move close, 
move away, pinch. 21) Left finger(s) movement (AristeroDactilosCinesEmas-
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SinistraDigitiMotusÍculos): open, oscillate, join fingertips together, bend, move close, 
move away, rub. 22) Movement frequency (CineMetronEmas-MotumQuantusÍculos): 
repeat, slightly, alternately. 23) Body movement (SomaCinesEmas-
CorporisMotusÍculos): tilting head down, tilting head sideway, tilting head forward, 
tilting head backward. 24) Pleasant facial expressions (CaliMascarEmas-
BellusPersonalÍculos): smiling, happy, satisfied; 25) Unpleasant facial expressions 
(CacoMascarEmas-DeformisPersonalÍculos): frowning, annoyed, irritated, 
unconfortable, tense, indignant, disatisfied, angry, furious, anxious. 26) Neutral facial 
expressions (MascarasCinesEmas-PersonaMotusÍculos): open mouth, inflate cheek, 
frown, suck cheek, close eye, semi-open mouth, look toward, exhale, clench teeth, 
raise eyebrows. Such a characterization of Libras structure is relevant to 
understanding lexical retrieval processes. As predicted by the Pandemonium Theory, 
the more canonic the SematosEme, the greater the number of signs to which it 
applies, and the lower its resolution power to afford sign lexical retrieval via 
SignTracking.  
 
Keywords: Libras. Sign language. Lexicon. Lexical acess. Information technology. 
 
  


