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ERRATA

	PÁGINA
	LINHA
	ONDE SE LÊ
	LEIA-SE

	27
	18ª
	convergem
	convirjam

	29
	9ª
	encontram
	encontrem

	30
	8ª
	de
	deve

	42
	3ª 
	contem
	contém

	46
	5ª 
	a)
	c)

	46
	9ª 
	b)
	d)

	46
	11ª 
	c)
	e)

	46
	13ª 
	d)
	f)

	46
	17ª 
	e)
	g)

	52
	14ª 
	pelos propulsores
	pela saturação dos propulsores


Observações:
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1ª) Página 23, Figura 2.9: Substituir o bloco em branco por 

2ª) Página 36: Inserir no 2º parágrafo o termo d = (d1, d2, ..., dm)T .

3ª) Página 36: Substituir a equação (3.28) por 
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4ª) Página 36: Na penúltima linha substituir 
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5ª) Página 38, equação (4.3): Substituir a função trigonométrica 
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6ª) Página 42, 3ª Linha: Excluir a palavra set-point.

7ª) Página 53, 14ª Linha: Excluir  a seguinte frase – “Verifica-se que a trajetória converge para a superfície de deslizamento”.
8ª) Página 26, seção 3.2, 11ª linha: Inserir a frase – “Em algumas publicações tal superfície também é denominada de superfície de escorregamento ou superfície de deslizamento. No presente trabalho usaram-se as três denominações para fazer referência à superfície 
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9ª) Considerar a expressão largura de banda, mencionada ao longo da dissertação, entre aspas.
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